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SST 009 Wykonanie wentylaciji



1. Czes¢ ogdlna
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem wentylacji w czasie realizacji:
Projekt Rob6t Remontowo — Budowlanych
Pomieszczen Powiatowego Urzedu Pracy W Czestochowie
Czestochowa ul. Szymanowskiego 15
1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych na wstepie do czesci pt. "wymagania SST 011 Wykonanie
wentylacji.doc ogélne”
1.3.Zakres robét objetych SST
-zabudowa wentylatora na kanale wentylacyjnym 1szt.-tazienka
1.4. Okreslenia podstawowe
okreslenia podstawowe w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiedni mi normami.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacija
projektowg ,SST i poleceniami Inzyniera.
2. Materiaty.
Sugerowany system firmy AERCO
-wentylator z higrostatem ,, J. Smolczewska” D100H 1szt
3. Wymagania szczeg6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do wykonania rob6t
budowlanych
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu.
0golne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci Pt. ,wymagania ogélne”
pkt.3
3.2. Sprzet do wykonywania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania rob4t zwigzanych z wykonaniem instalacji klimatyzacji
winien wykazaé sie mozliwoscig i umiejetnosciami korzystania z powszechnie stosowanego
sprzetu do wykonywania murarskich , zarbwno mechanicznego jak i narzedzi recznych oraz
rusztowan. Niezbedny sprzet nalezy zapewni¢ w ilosci wystarczajgcych do wykonania rob6t
- wiertarka udarowa
- lutownica
- inne niezbedne do montazu instalacji wentylacji
4. Transport
4.1.0g6Ine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci pt. ,wymagania ogélne”
pkt.4
5.wykonywanie robot
5.10g0Ine zasady wykonywania robo6t
Ogolne wymagania dotyczgce wykonywania rob6t podano w czesci pt ”
wymagania ogolne”pkt.5
5.2.warunki przystgpienia do robot przystgpienie do wykonania robot ,jest mozliwe wytgcznie za zgoda
inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu ,ze
inne warunki i etap robdt budowlanych spetnia wymag wiasciwego prowadzenia
rob6t zasadniczych.
5.3.Wykonanie robét
Przy wykonaniu robét nalezy przestrzegaé¢ zasad podanych w normach i innych
dokumentach okreslonych w punkcie 10
5.3.1. Montaz urzgdzen
-Montaz urzadzen nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjami podanymi przez producentéw.
5.3.2.Zasilanie urzadzen
- Przewody zasilajgce nalezy podigczy¢ do zaciskéw poszczegoélnych urzadzen
Prace te nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta okreslonymi w DTR
rzadzenia.
6 Kontrola jako sci rob6t
6.1.0g06Ine zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci "wymagania ogoélne”pkt.6
6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot



Badaniom poddac:

-zgodnos¢ realizacji dokumentacija projektowg i zmianami w dokumentacji powykonawczej

-jakos¢ instalowanych urzgdzen

-jako$¢é zamontowania urzadzen

-szczelnos¢ instalacji

7.0bmiar robot

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano obmiarowi czesci pt: "Wymagania ogélne”pkt.6.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostkg obmiarowa jest szt.(sztuka) dla urzgdzen i

m (metr biezgcy) dla instalacji rurowych.

8. Odbior robdt

8.1.0goIne zasady odbioru robét podano w czesci pt. ,Wymagania og6ine” Pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania rob6t dopuszcza sie przesuniecie urzadzen od miejsc
wskazanych przez projektanta pod warunkiem, ze zmiana lokalizacji urzadzen nie wptynie

na sposob i jakos¢ ich pracy. Kazda zmiana lokalizacji musi by¢ zatwierdzona przez inspektora
nadzoru i potwierdzona wpisem do dziennika budowy.

8.4 Odbidr rob6t powinien byé potwierdzony protokotlem, ktéry musi zawiera¢ co najmniej: ocen
wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci
wykonania rob6t z zamoéwieniem.

9. podstawa ptatno sci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci.

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,\Wymagania

ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego

- dostarczenie materiatéw i sprzetu

- obstuge sprzetu

- ustawienie rusztowan

- instalacja urzadzen

- instalacja orurowania

- sprawdzanie poprawnosci dziatania urzgdzen

- 0Czyszczenie miejsca pracy

- likwidacje stanowiska pracy

10. Przepisy zwi gzane

10.1Normy

PN-ISO-9000 Seria 9000-9004 normy dotyczace systemOw, zapewnienia jakosci i zarzadzanie
systemami i zarzadzanie systemami zapewniania jako$ci.

PN-76/B-03420 Wentylacja i klimatyzacja. Parametry obliczeniowe Powietrza zewnetrznego.
PN-78/B-03421 Wentylacja i klimatyzacja. Parametry obliczeniowe powietrza wewnetrznego w
pomieszczeniach przeznaczonych do stalego przebywania ludzi. 10.2. Inne dokumenty.

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994-Prawo budowlane Tekst jednolity (Dz. Uz 2003. Nr 207 poz. 2016 z
pézniejszymi zmianami)

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, Zakresie nastepujacych
tomoéw: Tom I-, Budownictwo ogélne” — opracowany Przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950
Warszawa

3. Dokumenty przetargowe

4. Umowa, warunki kontaktu

5. Dokumentacja projektowa.

6. Instrukcja stosowania urzgdzen i materiatdbw wg wymagan producentow..



